Задача 6
Требуется:
1. 


Для двигателя постоянного тока, выбранного в задаче 1, рассчитать и построить кривые переходного процесса  и  или  при реостатном пуске.
2. 


Для того же двигателя рассчитать и построить кривые переходного процесса  и  или  при динамическом торможении.
3.6 Методические указания к задаче 6
1. 
При расчете переходных процессов двигателя постоянного тока момент сопротивления (таблица 3.2) считать реактивным. Момент инерции механизма, приведенный к валу двигателя, принять равным . Расчет переходных процессов пуска и динамического торможения провести по уравнениям [2-4]. Электромагнитную инерцию якорной цепи не учитывать.
2. 
Пуск асинхронного двигателя  (задача 4) производится прямым включением в сеть. Торможение двигателя динамическое. Момент инерции механизма, приведенный к валу двигателя, равен . Момент статического сопротивления на валу двигателя реактивный и выбирается согласно варианту задания по таблице 3.9.

Таблица 3.9. - Варианты задания к задаче 6
	Предпоследняя цифра шифра
	0
	1
	2
	3
	4
	5
	6
	7
	8
	9

	

	0,6
	0,8
	0,5
	0,9
	0,75
	0,55
	1,1
	0,4
	0,85
	0,7


Расчет переходных процессов провести  в соответствии с указаниями [2.4].
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